Photoelectric sensor
for Zero Pressure Accumulation (ZPA)
IR Operating instructions

Safety notes

» Not a safety component in accordance with EU Machinery Directive.
» Read the operating instructions before commissioning.
» Connection, mounting, and set up should only to be performed
by trained specialists.
» When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.

Correct use

The IR sensor is a photoelectric sensor with integrated logic and optional
valve for use with accumulation roller conveyors. It utilizes either back-
ground suppression (BGS) or reflex technology and has a unique optical
configuration that allows product to be detected overhead when the sensor
is mounted between conveyor rollers. When consecutive IR sensors are
daisy chained together, their accumulation logic solves Zero Pressure
Accumulation

applications on pneumatic or motor driven roller conveyors.

Starting operation
H Mounting, electrical & actuator installation:

Mounting installation:

Mount the IR sensor so that the top is positioned in the gap between
conveyer rollers but below the conveying surface. Refer to Figure 1 and
make sure that the sensing distance, direction of product flow and

the minimum distance to the sensor are within sensor specifications.
Mounting brackets must be ordered separately (www.sick.com).

Electrical installation:

Daisy chain connection:

Attach consecutive IR sensors together via the M12 interconnecting
daisy chain as shown in Drawing B. The female M12 cable attaches
downstream to the neighboring IR sensor’s male M12 plug. Please
note that downstream refers to the direction of product flow on the
conveyor. Ensure that there is no tension in the cables. The female
M12 connector on the furthest downstream IR sensor cable may be
used to release product from the discharge zone via PIN 2 or PIN 4
if slug is present.

Power (Figure 3):

A Class 2 power source is required. Power may be applied to any point
on the daisy chain: PIN 1 (24 VDC) and PIN 3 (0 VDC). Typically, this
is done on the ends or at the center of the chain. All IR sensors con-
nected on the daisy chain will be powered.

Depending on the valve type, it is possible to power approximately
30 IR sensors when power is supplied at the end of the IR daisy chain
or 50 IR sensors when powering from the center. Please refer to the
specifications for further information.

A power isolator cable (7027723) should be used when multiple
power supplies are installed on the same daisy chain. The green
indicating LED will illuminate on each sensor when power is correctly
supplied.

Actuator installation:
Valve versions

Connect the valve supply ports to the available compressed air supply
and connect the output to the desired actuator.
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Air to Brake (AtoB) conveyors are compatible with IR sensors Ax1, Ex1
and supply air to stop the zone.

Air to Drive (AtoD) conveyors are compatible with IR sensors Ax0, ExO
and exhaust air to stop the zone.

Note: For the IRT-xxxxC6x, the valve must be supplied separately.

More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteragoes
poderao ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados ndo constituem declaracdo de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawviso - Le caratteristiche del prodotto e i dati

Motor roller versions: Connect the Q output to the motor roller’s input.
H Adjusting the sensor:

The IR-Sensor has an 9 turn potentiometer, please handle carefully
when reaching the end positions.

IRT Background Suppression (BGS)

If the amber LED is illuminated, turn the potentiometer counterclock-
wise until it is off as shown in Figure 2.

Position the darkest expected target at the maximum distance away
from the sensor face.

Turn the potentiometer clockwise as shown in Figure 2 until the amber
LED illuminates. If it does not illuminate, check the application again
by referring to Figure 4.

Remove the target. The amber LED should turn off. If it does not, the
background is disturbing the application. Check the application again
by referring to Figure 4.

IRL Reflex

Diamond Grade Reflective tape (prefabricated) should be installed at
max. 1.5 m away from IRL . Align red light spot of IRL on the middle of
the reflector. Turn sensitivity control to the right until you have reached
max., LED OFF. Turn sensitivity control back again to the left until LED is
constant luminously.

El Logic functionality:

Single accumulation:

Single accumulation logic stops transfer of product in the upstream
zone of any two consecutive zones that are detecting product.
There are two ways to discharge product from the accumulation
conveyor:

Single release: 24 VDC is applied to PIN 2 on the female M12
connector on the furthest downstream IR sensor (discharge zone).
This zone will then transfer product as long as voltage is supplied.
Upstream products will automatically transfer product per single
accumulation logic.

Block (slug) release: 24 VDC is applied to PIN 4 of any IR sensor
M12 connector. All zones will transfer product simultaneously as long
as voltage is applied.

Single Accumulation w/ sleep

Single accumulation logic stops transfer of product in the upstream
zone of any two consecutive zones that are detecting product. Sleep
stops the downstream zone of any two consecutive zones that are not
detecting products for 9 s. An IR sensor is awoken to transfer product
when either it or the upstream IR sensor is detecting product or when
24 VDC is applied to PIN 4 of the male M12 connector.

Additionally, IR sensors with this logic will transfer product for 9 s after
power is applied when no product is detected.

Visit “http://www.sick.com/zonecontrol” for a simulation of the logic
and more information on ZoneControl products.

Maintenance

SICK photoelectric sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

DEUTSCH

Reflexions-Lichttaster
fiir die staudrucklose Forderung
IR Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Kein Sicherheitsbauteil gemaR EU-Maschinenrichtlinie.

> Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der IR-Sensor ist ein Lichttaster mit integrierter Logik und optionalem
Ventil zum Einsatz bei staudrucklosen Forderbéndern. Er verfiigt entweder
liber Hintergrundausblendung (HGA) oder iiber Reflextechnologie und ist
mit einer einzigartigen optischen Konfiguration ausgestattet, welche die
Overhead-Detektion von Produkten erméglicht, wenn der Sensor zwischen
zwei Rollférderern angebracht ist. Die akkumulierte Logik von mehreren
IR-Sensoren in Reihenschaltung ist die ideale Losung fiir staudrucklose
Befdrderungsapplikationen auf Rollenfdrderern mit Pneumatik- oder
Motorantrieb.
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Rollenforderer mit Motorantrieb: Schlieen Sie den Ausgang Q an
den Eingang des Motorforderers an.

K Einstellung des Sensors:

Der IR-Sensor verfiigt iber ein Potentiometer mit 9 Umdrehungen.

Bitte gehen Sie beim Erreichen der Endpositionen vorsichtig damit um.

IRT Hintergrundausblendung (HGA)

Wenn die gelbe LED leuchtet, drehen Sie das Potentiometer wie in
Abbildung 2 gegen den Uhrzeigersinn, bis er aus ist.

Positionieren Sie das dunkelste Target im maximalen Abstand zur
Sensorflache.

Drehen Sie das Potentiometer, wie in Abbildung 2 dargestellt, im
Uhrzeigersinn, bis die gelbe LED aufleuchtet. Wenn diese nicht
aufleuchtet, tiberpriifen Sie die Applikation noch einmal anhand von
Abbildung 4.

Entfernen Sie das Target. Die gelbe LED sollte nun ausgehen. Ist dies
nicht der Fall, so wird die Applikation durch den Hintergrund gestort.
Uberpriifen Sie die Applikation erneut entsprechend Abbildung 4.

IRL Reflex

Diamond Grade Reflexionsfolie (vorgefertigt) sollte in einer Entfernung
von maximal 1,5 m zu dem IRL angebracht werden. Den roten
Lichtfleck des IRL direkt auf die Mitte des Reflektors ausrichten. Die
Empfindlichkeitssteuerung nach rechts drehen, bis Max. erreicht ist,
LED AUS. Anschlieend die Empfindlichkeitssteuerung wieder nach
links drehen, bis die LED fortlaufend leuchtet.

E Logische Funktion:

Einzelanlauflogik:

Die Einzelanlauflogik stoppt den Stromaufwarts-Transfer des Produkts
von zwei aufeinander folgenden Abschnitten, die das Produkt erken-
nen. Das Produkt kann auf zwei Weisen vom staudrucklosen Forderer
entnommen werden:

Einzelabzug: PIN 2 des weiblichen M12-Steckers am letzten IR-
Sensor stromabwarts (Entnahmebereich) wird mit 24 VDC versorgt.
Dieser Abschnitt transportiert das Produkt so lange weiter, wie Span-
nung zugefiihrt wird. Die Produkte stromaufwarts werden automatisch
nach der Einzelanlauflogik transportiert.

Blockweise (Slug-)Entnahme: PIN 4 des M12-Steckers eines IR-
Sensors wird mit 24 VDC versorgt. Alle Abschnitte transportieren das
Produkt gleichzeitig so lange weiter, wie Spannung zugefihrt wird.

Einzelanlauflogik mit Sleepfunktion

Die Einzelanlauflogik stoppt den Stromaufwarts-Transfer des Produkts
von zwei aufeinander folgenden Abschnitten, die das Produkt erken-
nen. Die Sleepfunktion stoppt den Stromabwérts-Abschnitt von zwei
aufeinander folgenden Abschnitten, welche das Produkt 9 s lang
nicht erkennen. Ein IR-Sensor wird dazu veranlasst, das Produkt zu
befordern, wenn entweder dieser oder der stromaufwérts befindliche
IR-Sensor das Produkt erkennt oder wenn PIN 4 des ménnlichen
M12-Steckers mit 24 VDC versorgt wird. Zuséatzlich transportieren
IR-Sensoren mit dieser Logik das Produkt 9 s lang nach der Strom-
zufiihrung, wenn kein Produkt erkannt wird.

Eine Simulation der Logik und weitere Informationen zu den ZoneCon-
trol-Produkten finden Sie unter “http://www.sick.com/zonecontrol”.

Wartung

Inbetriebnahme
H Montage, Elektro- und Aktorinstallation:
Montage:

Montieren Sie den IR-Sensor so, dass sich die Oberseite in dem
Zwischenraum zwischen den Rollférderern, aber unter der Forderflache
befindet. Beachten Sie Abbildung 1 und stellen Sie sicher, dass die
Sensorreichweite, die Richtung des Produktflusses und der Mindest-
abstand zum Sensor den Sensorspezifikationen entsprechen. Die
Haltewinkel sind nicht im Lieferumfang enthalten und miissen separat
bestellt werden (www.sick.com).

Elektroinstallation:

Reihen-Schaltung:

Schalten Sie die IR-Sensoren iiber eine M12-Reihenschaltung
entsprechend Zeichnung B hintereinander. Das weibliche M12-Kabel
wird stromabwarts an den ménnlichen M12-Stecker des benach-
barten IR-Sensors angeschlossen. Beachten Sie, dass sich “strom-
abwarts” auf die Richtung des Produktstroms auf dem Forderband
bezieht. Stellen Sie sicher, dass die Kabel spannungsfrei sind. Der
weibliche M12-Stecker am letzten IR-Sensorkabel stromabwérts kann
fiir die Freigabe des Produkts aus der Ausschleusestation tiber PIN 2
oder PIN 4 verwendet werden, falls Block (Slug) vorhanden.

Stromversorgung (Abbildung 3):

Es wird eine Stromquelle der Klasse 2 benétigt. Die Stromversorgung
kann an einen beliebigen Punkt in der Reihenschaltung angeschlos-
sen werden: PIN 1 (24 VDC) und PIN 3 (0 VDC). Fiir gewdhnlich
erfolgt dies an den Enden oder in der Mitte der Schaltung. Alle in
Reihe geschalteten IR-Sensoren werden mit Strom versorgt. Abhén-
gig von der Ventilart kdnnen rund 30 IR-Sensoren mit Strom versorgt
werden, wenn die Stromversorgung am Ende der IR-Reihenschaltung
angeschlossen wird oder 50 IR-Sensoren, wenn die Stromversorgung
in der Mitte angebracht wird. Fiir weitere Informationen, siehe Spezi-
fikation. Wenn an dieselbe Reihenschaltung mehrere Stromquellen
angeschlossen werden, sollte eine SICK-Verbindungsleitung
(7027723) verwendet werden. Die griine LED an jedem Sensor
leuchtet auf, wenn der Stromanschluss richtig erfolgt ist.

Aktorinstallation:
Ventilversionen

SchlieBen Sie die Versorgungsanschliisse der Ventile an die verfiig-
bare Druckluftversorgung an und verbinden Sie den Ausgang mit dem
gewinschten Aktor.

Air-to-Brake (AtoB)-Forderbénder sind mit den IR-Sensoren Ax1 und
Ex1 kompatibel und fiihren Luft zu, um den Abschnitt zu stoppen.
Air-to-Drive (AtoD)-Férderbander sind mit den IR-Sensoren AxO und
Ex0 kompatibel und geben Luft ab, um den Abschnitt zu stoppen.

Hinweis: Die Ventile fiir IRT-P231C63 und IRT-P232C63 sind nicht im
Lieferumfang enthalten und miissen separat bestellt werden.

SICK-Lichtschranken sind wartungsfrei.

Wirempfehlen, in regelmagigen Abstanden

- die optischen Grenzflachen zu reinigen,

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu {iberpriifen.

Verénderungen an Geréaten diirfen nicht vorgenommen werden.

A MDR Versions: IRx-xxxxC7x, IRx-xxxxC8x and IRx-xxxxC9x

9.4mm DIN Valve Connectors: IRx-xxxxC6x

Valve Versions: IRX-xxxxA1x, IRx-xxxxE4x, IRX-xxxxE5x
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Specification IR Sensor
Sensor Sensor Capteur Sensor
General Al i Généralités lidad

Supply voltage (PIN1, PIN3)

Versorgungsspannung (PIN1, PIN3)

Tension d‘alimentation (PIN1, PIN3)

Tensao de alimentacao (PINO1, PINO3)

19.2...27.6VDC?
xC7x, xC8x and xC9x: 10 ... 30 VDC

Current consumption Stromverbrauch Consommation Consumo de corrente <20mA@24VDC?)
Housing material Gehausematerial Matériau du boitier Material da carcaca ABS housing; PMMA lens
Circuit protection Schutzschaltungen Circuits de protection Circuitos protetores Short circuit and reverse polarity protected

Ambient operating temperature

Betriebsumgebungstemperatur

Température ambiante

Temperatura ambiente de operagao

-10...55°C(14... 131 °F)¥
xC7x, xC8x and xC9x: -40 ... 60 °C(-40 ... 140 F)

Storage temperature

Lagertemperatur

Température de stockage

Temperatura de armazenamento

-40...75°C(-40... 167 °F)

Approvals / certifications (UL, CSA, CE, RoHS, etc.)

Genehmigungen / Zertifizierungen (UL, CSA, CE, RoHS, etc.)

Homologations / certifications (UL, CSA, CE, RoHS, etc.)

Autorizagdes / Certificagdes (UL, CSA, CE, RoHS, etc.)

cULus, CE, RoHS

EMC

EMC

CEM

CEM

EN 60947-5-2 / EN 61000-6-3

Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecéo @D
Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de protecdo P65
XC7x, xC8x, xC9x: IP67
Optics Optik Optique Sistema optico
Sensing range Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutagao IRL60...900 mm (2.4 ... 35.4in.)
IRT250... 1500 mm (9.8 ... 59.1in.)
Light spot diameter Lichtfleckdurchmesser Diamétre de la tache lumineuse Diametro do ponto de luz 20 mm @500 mm range (0.8"@ 19.7" range)
Light source Lichtquelle Type de source Fonte de luz IRT Infrared !
IRL Visible Red V)
Light spot exit angle Lichtfleck-Austrittswinkel Angle de sortie du spot lumineux Angulo de saida do ponto de Iuz 7°
Daisy chain Reihenschaltung Branchement en série Conexao em série
Outputs (see fig. 3) Ausgange (siehe Abb. 3) Sorties (voir Fig. 3) Saidas (ver fig. 3)
Logic output type Art des logischen Ausgangs Type de sortie logique Tipo da saida Iogica PNP (IRx-Pxxx)
NPN (IRx-Nxxx)
Logic output voltage Spannung am logischen Ausgang Tension de la sortie logique Tensdo na saida logica Vs-0.5V
Logic output maximum switching current Maximaler Schaltstrom am logischen Ausgang Courant max. commuté par la sortie logique Corrente de comutacdo maxima na saida légica 100 mA
Logic output switching frequency Maximale Schaltfrequenz am logischen Ausgang Fréquence de commutation max. de la sortie logique Frequéncia de comutagdo maxima na saida ldgica 250 Hz
Inputs (see fig. 3) Eingénge (siehe Abb. 3) Entrées (voir Fig. 3) Entradas (ver fig. 3)
Logic / Slug (Block) input response time Ansprechzeit Logik / Block (Slug) Einlauf Temps de réponse logique / entrée bloc Tempo de resposta Légica / Fluxo de entrada em bloco («slug») 2ms¥

Interconnection Netzanschluss Raccordement secteur Conexao a rede elétrica M12; Female connects downstream
Output (Valve versions) A (Versionen mit Ventil) Sortie (version avec électrovanne) Saida (versdes com valvula)
Medium Mittel Moyenne Meio Compressed air, lubricated or unlubricated
Operating mode Betriebsmodus Mode de fonctionnement Modo de operacédo AX0, ExO; Air to Drive (N. C.)
Ax1, Ex1; Airto Brake (N. 0.)
Type Typ Type Tipo 3/2
Coil rating Spulenwerte Valeurs des bobines Valores de indutor 1.0 W(2.0 W for E3x & E5x)
Port sizes Anschlussgrofien Tailles des raccords Dimensoes de conexao A1x;0.375 "supply, 0.25" output

E3x; 8 mm supply, 8 mm output
E4x, E5x; 8 mm supply, 4 mm output

Operating pressure range

Betriebsdruckbereich

Plage de pression de service

Faixa de presséo operacional

Alx; 0 ... 65 psi
E3x, E4x; 2.0 ... 8.0 bar
E5x; 4.0 ... 7.0 bar

Output flow rate Durchflussleistung Débit Capacidade de vazao Alx; 1.4 SCFM
E3x; 600 NI / min
E4x, E5x; 20 NI/ min

Exhaust flow rate Entliiftungsleistung Puissance d‘évacuation Capacidade de exaustao de ar Alx; 1.4 SCFM
E3x; 600 NI/ min
E4x; 130 NI/ min
E5x; 100 NI/ min

Output (non-valve versions) A (Ve ohne Ventil) Sortie (version sans électrovanne) Saida (versoes sem valvula)

Response time Ansprechzeit Temps de réponse Tempo de reacéo 2ms

Voltage Spannung Tension Tensdo Vs

Output type Art des Ausgangs Type de sortie Tipo de saida PNP

Maximum switching current Maximaler Schaltstrom Intensité max. commutée Corrente de comutagdo maxima 300mA

Electric output circuit protection

Schutzschaltung am Stromausgang

Circuit de protection sur sortie courant

Circuito de protegéo na saida de corrente

Short circuit protected

D Average service life = 100 000 hours

2 Limits; reverse polarity protected

3 Without load and valve denergized

4 Logic or sensor input to valve energized

5 Sensor only, valve response time not included

' Durchschnittliche Lebensdauer = 100 000 Stunden

2 Grenzwerte; verpolsicher

3 Ohne Last und bei spannungsfreiem Ventil

4 Logischer oder Sensor-Eingang zum Ventil unter Spannung
9 Nur Sensor, ohne Ansprechzeit des Ventils

1 Durée de vie moyenne = 100 000 heures

2) Seuils ; protection contre I'inversion de polarité

3 Sans charge et avec électrovanne non alimentée

4 Entrée logique ou capteur vers électrovanne sous tension

9 Uniquement capteur, sans le temps de réponse de I‘électrovanne

' Vida dtil média = 100 000 horas

2) Valores-limite; protegido contra inversdo de polaridade
3) Sem carga e com valvula isenta de tensdo

4 Entrada I6gica ou do sensor a valvula com tensdo

5 Somente sensor, sem tempo de resposta da valvula



Specification

Sensore

Sensor

fERER

Y

IR Sensor

Informazioni generali

General

— AR 5B

—REE

Tensione di alimentazione (PIN1, PIN3)

Tension de alimentaci6n (PIN1, PIN3)

fERERE (PIN1 , PIN3)

EREE (EV1 EV3)

19.2..27.6VDC?
xC7x, xC8x and xC9x: 10 ... 30 VDC

Assorbimento elettrico Consumo de corriente FHE HEBEH <20mA@24VDC?)
Materiale dell‘alloggiamento Material de la carcasa SRR INIZ TR ABS housing; PMMA lens
Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion Rip g 1R E B Short circuit and reverse polarity protected
Temperatura ambiente circostante Temperatura ambiente de servicio THERE-BE ERRAERE -10...55°C(14 ... 131 °F)3

xC7x, xC8x and xC9x: -40 ... 60 °C(-40 ... 140 F)
Temperatura di stoccaggio Temperatura de almacenamiento FHEE RERE -40...75°C(-40... 167 °F)3
Conformita / certificazioni (UL, CSA, CE, RoHS, ecc.) Homologaciones y certificados (UL, CSA, CE, RoHS, etc.) A /IAIE (UL, CSA. CE. RoHS %) AR/ FREE (UL, CSA, CE. RoHS% &) cULus, CE, RoHS

EMC CEM EMC EMC EN 60947-5-2 /EN 61000-6-3
Classe di protezione Protecci6n clase RIFRZ REITA @
Tipo di protezione Tipo de proteccién Ripfhk REER IP65
XC7x, xC8x, xCIx: IP67
Elementi ottici Optica K HF
Distanza di commutazione Distancia de conmutacion BNEE A4y FER IRL60...900 mm (2.4 ... 35.4in.)
IRT250.... 1500 mm (9.8 ... 59.1 in.)
Diametro punto luminoso Didmetro KRER ARY MR 20 mm @ 500 mm range (0.8"@ 19.7" range)
Sorgente luminosa Fuente de luz KR KR IRT Infrared 1)
IRL Visible Red ¥
Angolo di uscita punto luminoso Angulo de salida del punto de luz Kyt g A KEFHAE 7°
Collegamento in serie C 6n en serie EREX B5IE R
Uscite (vedere Fig. 3) Salidas (ver Fig. 3) Wil (3B 3) Hh (R3ZESHR)
Tipo di uscita logica Tipo de salida logica B R R a vy odhoEs PNP (IRx-Pxxx)
NPN (IRx-Nxxx)
Tensione nell'uscita logica Tension en la salida logica B N BEE Oy VHATHOERE Vs- 0.5V
Massima corrente di commutazione nell‘uscita logica Intensidad maxima de conmutacién en la salida logica B R LN &EAFRER O2Y VHEATORRKASYFUIER 100 mA
Massima frequenza di commutazione nell'uscita logica Frecuencia maxima de conmutacién en la salida I6gica B R B R ATE AR Oy VHENTORRKRA Y FIRAKREK 250 Hz
Ingressi (vedere Fig. 3) Entradas (ver Fig. 3) WA (SAE3) AN (R3ZESR)
Massimo assorbimento di corrente logica / blocchetto (slug) imbocco Consumo maximo de corriente, I6gica / bloqueo (slug) en alimentacion BIE/R (BR ) AOBRKEFREFR AODBOODY Y /70Y9 (ATY ) DBRXEHEBER 2mA
Tempo di risposta logica / blocchetto (slug) imbocco Tiempo de respuesta, légica / bloqueo (slug) en alimentacion BE/R (LBR ) A DRI E AODBOODY /700 (AZY ) DBEREB 2ms?

Allacciamento alla rete Conexion a la red BIRERE TRER M12; Female connects downstream
Uscita (versioni con valvola) Salida (versiones con valvula) W (FRITRE ) HA (NLTHERE)
Mezzo Medio ) L3l Compressed air, lubricated or unlubricated
Modalita di funzionamento Modo de funcionamiento ETHER BHEE—R Ax0, ExO; Air to Drive (N. C.)
Ax1, Ex1; Airto Brake (N. 0.)
Tipo Tipo it fid=o 3/2
Valori bobina Valores de la bobina S BEHE O/ )& 1.0 W (2.0 W for E3x & E5x)
Valori di collegamento Tamaiios de conexion BARS B4 X Alx;0.375 "supply, 0.25" output
E3x; 8 mm supply, 8 mm output
E4x, E5x; 8 mm supply, 4 mm output
Intervallo pressione d‘esercizio Rango de presion de servicio ETENBE 1EB)E H EE A1x;0... 65 psi
E3x, E4x; 2.0 ... 8.0 bar
E5x; 4.0... 7.0 bar
Capacita di flusso Caudal RE RiBEESH Alx; 1.4 SCFM
E3x; 600 NI/ min
E4x, E5x; 20 NI/ min
Capacita di scarico Capacidad de descarga BXEED HERBE D A1x; 1.4 SCFM

E3x; 600 NI/ min
E4x; 130 NI/ min
E5x; 100 NI/ min

Uscita (versioni senza valvola)

Salida (versiones sin valvula)

Wi (RHERIRE )

HA (N7 L)

Tempo di risposta Tiempo de reaccién fi & B 18] SR 2ms

Tensione Tension BE ZE Vs

Tipo di uscita Tipo de salida Eofay i) HhnESR PNP

Massima corrente di commutazione Intensidad maxima de conmutacion BAFXER BRAAYFVIER 300 mA
Collegamento di protezione nell‘uscita di corrente Circuito de proteccion en la salida de intensidad B4 i AR P R BR EREHTORER R Short circuit protected
1 Vita utile media = 100 000 ore Y Vida (til media = 100 000 horas b SFi':JfE)ﬁ 1 - 100 000 /e b 57 A B = 100 0005

2) Valori limite; polarita protetta 2) Valores limite; a prueba de inversién de polaridad 2 WRPRME ; PR iE 2 HIFRME, PiERE

3) Senza carico e con valvola senza tensione 3) Sin carga y con la valvula sin tensién 9 THZ AR IFTE NN d BRAELT, MEENATLVEVLNILTDOBE

4 Ingresso logico o del sensore verso la valvola sotto tensione 4 Entrada logica o del sensor a la vélvula, bajo tension Y EEZRNZEREREMARTEE 9 RLTAOOTY HADELREVH A DR BEBRE

5) Solo sensore, senza tempo di risposta della valvola 5 Solo sensor, sin tiempo de respuesta de la vélvula 5 R{ERES , FoHRII0E BIAT A 5 EoHOH, NILT OBERBEEL

FRANCAIS

Détecteurs reflex
pour une accumulation sans pression (ZPA)
IR manuel d’utilisations

Remarques relatives a la sécurité

»

>
>
>

I ne s’agit pas d’un composant de sécurité conformément a la
Directive CE sur les machines.

Lire le manuel d’utilisation avant la mise en service.

Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage uniquement
par un personnel spécialisé.

Protéger I'appareil de I'humidité et des impuretés lors de la mise

en service.

Utilisation conforme
Le capteur IR est un capteur photoelectrlque avec logique intégrée et

Maintenance

«despertado» para transferir o produto, quando ele ou o sensor IR a

La logica di accumulo singolo ferma il trasferimento del prodotto nella

Liberacion simple: Se aplica una tension de 24 V CC al PIN 2 del

Les barriéres lumineuses SICK sont sans entretien.
Nous vous recommandons de procéder régulierement
- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des liaisons vissées et des connexions

Ne procédez a aucune modification sur les appareils.

PORTUGUES

Sensor de luz de reflexao
para a Acumulacdo de Pressao Zero (APZ)
IR instrucdes de operacao

Notas de seguranca

electrovanne optionnelle destiné a étre utilisé dans les convoyeurs aac-

cumulation a rouleaux. Il dispose d" une élimination d'arriére-plan (EAP) ou

d'une technologie de réflexion et est équipé d'une configuration optique
unique qui permet la détection aérienne des produits lorsque le capteur
se trouve entre deux convoyeurs a rouleaux. Lorsque plusieurs capteurs

> 0s componentes de seguranca néo se encontram em conformidade

com a Diretiva Europeia de Maqumas

» Leras instruges de operagdo antes da colocagao em funcionamento.
» Aconexdo, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente

montante estiver detectando o produto ou quando for aplicada uma
tensdo de 24 VCC no PINO 4 do conector M12 macho. Além disso, 0s
sensores IR com esta I6gica irdo transferir o produto durante 9 s apés
a aplicacéo da tensdo, quando néo for detectado nenhum produto.

Visite «http://www.sick.com/zonecontrol» para obter uma simulagdo
da légica e mais informagdes sobre os produtos ZoneControl.

Manutencao

As barreiras de luz SICK nao requerem manutengado. Recomendamos
que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies opticas

- uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores.

Né&o s&o permitidas modificacdes no aparelho.

ITALIANO

Fotocellula a riflessione

zona a monte ogni due zone consecutive che rilevano il prodotto.

La funzione sleep ferma la zona a monte ogni due zone consecutive
che non rilevano il prodotto per 9 s. Un sensore IR sara attivato per
trasferire il prodotto se esso o il sensore IR a monte rilevano il prodotto
oppure se viene applicata corrente 24 VDC al PIN 4 del connettore
maschio M12. Inoltre i sensori IR con questa logica trasferiranno il
prodotto per 9 s dopo I'applicazione di corrente se non viene rilevato
alcun prodotto.

Visitare il sito «http://www.sick.com/zonecontrol» per una simulazi-
one della logica e ulteriori informazioni sui prodotti per il controllo di
zona ZoneControl.

Manutenzione

Le barriere fotoelettriche SICK sono esenti da manutenzione.
Consigliamo di pulire in intervalli regolari

- le superfici limite ottiche.

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina.

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

conector M12 hembra del sensor de infrarrojos mas alejado aguas
abajo (zona de descarga). Esta zona transferira el producto en tanto
se suministre tension. Los productos aguas arriba se transferirdn
automaticamente conforme a la I6gica de acumulacién simple.

Liberacion de bloqueo (slug): Se aplica una tension de 24 V CC al
PIN 4 del conector M12 de cualquier sensor de infrarrojos. Todas las
zonas transferiran el producto simultdneamente en tanto se suminis-
tre tension.

Acumulacién simple con suspension

La légica de acumulacion simple detiene la transferencia del producto
en la zona aguas arriba de dos zonas consecutivas cualesquiera que
detecten el producto. La suspension (Sleep) detiene la zona situada
aguas abajo de dos zonas consecutivas cualesquiera que no detecten
productos durante 9 s. Se activa un sensor de infrarrojos para trans-
ferir el producto cuando este sensor o el sensor de infrarrojos aguas
arriba detecten el producto o cuando se aplique una tension de 24 V
CC al PIN 4 del conector M12 macho. Ademaés, los sensores de infrar-
rojos con esta légica transferiran el producto durante 9 s tras aplicar
la tension cuando no se detecta ninglin producto.

Visite «http://www.sick.com/zonecontrol» para ver una simulacion de la
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IR sont montés en cascade, leur logique interne permet de resoydre les
applications d’accumulation sans pression sur des convoyeurs a rouleaux
commandés par air comprimé ou par moteur électrique.

Mise en service
I Montage et installation électrique de I’actionneur :

Montage, installation :

Monter le capteur IR de sorte que la face supérieure soit positionnée
dans I'espace entre les rouleaux, mais sous la surface de convoyage.
Vérifier, par rapport a la Fig. 1, que la distance de détection, le sens
du défilement du produit et la distance minimale du capteur sont dans
les spécifications du capteur. Les équerres de montage doivent étre
commandées séparément (www.sick.com)

Installation électrique :

Cablage en cascade :

Relier ensemble les capteurs IR en cascade via la connectique M12,
tel que montré sur le schéma B. Le cable avec connecteur femelle
M12 du capteur aval est relié au connecteur male du capteur IR
suivant. Noter que le mot aval se référe au sens des produits sur le
convoyeur. Assurez-vous qu'il n'y a pas de tension dans les cables. Le
connecteur M12 du capteur aval le plus éloigné peut étre utilisé pour
dégager un produit de la zone d’accumulation via la borne 2 ou la
borne 4 s'il y a présence d’un bloc de produits.

Alimentation (figure 3) :

Une source d’alimentation classe 2 est nécessaire. L'alimentation peut
étre appliquée en n'importe quel point de la cascade de capteurs : PIN
1(24 VCC) et PIN 3 (0 VCC). En général la cascade de capteurs est
alimentée au milieu ou en fin de chaine. Tous les capteurs IR connec-
tés sur la cascade sont alimentés. En fonction du type d’électrovanne,
il est possible d’alimenter jusqu’a 30 capteurs IR si I'alimentation

est branchée a la fin de la cascade, ou 50 capteurs si I'alimentation
est branchée au milieu de la cascade de capteurs. Pour toute
information complémentaire, se référer aux spécifications. Un cable
d’alimentation a séparation (7027723) doit &tre utilisé lorsque plus-
ieurs alimentations sont installées sur la méme cascade de capteurs.
Le voyant a DEL verte s’allume sur chaque capteur lorsque

il est correctement alimenté.

Installation de I'actionneur :
Versions a électrovanne

Raccorder les entrées d'air des électrovannes sur le réseau d'air
comprimé et raccorder les sorties sur les actionneurs souhaités.

Les capteurs IR Ax1, Ex1, sont compatibles avec les convoyeurs a frein
pneumatique et fournissent I'air pour arréter la zone d’accumulation.

Les capteurs IR Ax0, Ex0, sont compatibles avec les convoyeurs a
commande pneumathue et laissent échapper I'air pour arréter la zone
d’accumulation.

Nota : 'électrovanne doit étre fournie séparément pour les modéles
IRT-P231C63 et IRT-P232C63.

Versions a rouleaux motorisés : raccorder la sortie Q a I'entrée du
rouleau motorisé.

Réglage du capteur :

Le capteur IR posséde un potentiométre a 9 tours a manipuler avec
précautions lorsqu’on atteint les positions finales.

Elimination d'arriére-plan IRT (EAP)

Lorsque la LED jaune s'allume, tournez le potentiométre dans le

sens anti-horaire, comme dans I'illustration 2, jusqu'a ce qu'elle
s'éteigne.

Placez la cible la plus sombre a la distance maximale de la surface de
détection.

Tournez le potentiométre dans le sens horaire, comme dans
I'illustration 2, jysqu‘@ ce que la LED jaune s'allume. Si elle ne
s'allume pas, vérifiez a nouveau I'application a I'aide de I'illustration
4.

Eloignez la cible. La LED jaune doit maintenant s'éteindre. Si ce n'est
pas le cas, I'application sera perturbée par |'arriére-plan. Vérifiez a
nouveau |'application avec I'illustration 4.

IRL Reflex

Posez la bande réflecteur Diamond Grade (préassemblée) a une
distance maximale de 1,5 m par rapport a I'IRL. Positionnez le spot
lumineux rouge de I'IRL directement au milieu du réflecteur. Tournez
la commande de sensibilité vers la droite jusqu'a ce que max. soit
atteint et la LED s'éteigne. Puis, tournez la commande de sensibilité
vers la gauche jusqu'a ce que la LED s'allume en continu.

Fonctionnalité logique :

Accumulation simple :

La simple logique d’accumulation stoppe le transfert du produit dans la
zone amont de deux zones consécutives qui détectent le produit. Il y a
deux solutions pour évacuer un produit du convoyeur a accumulation :

Sortie simple : Du 24 VCC est envoyé sur la PIN 2 du connecteur
femelle M12 du capteur IR le plus en aval (zone de déchargement).
Cette zone va transférer les produits aussi longtemps que cette tension
est appliquée. Les produits en amont seront transférés automatique-
ment par simple logique d’accumulation.

Sortie en bloc : Du 24 VCC est appliqué sur la PIN 4 de chaque
connecteur M12 de capteur IR. Toutes les zones vont transférer
les produits simultanément aussi longtemps que cette tension
est appliquée.

Accumulation simple « réveil » / veille”

La simple logique d’accumulation stoppe le transfert du produit dans
la zone amont de deux zones consécutives qui détectent le produit. En
mode « veille », la zone aval de deux zones consécutives, qui n’ont pas
détecté de produit pendant 9 s, s'arréte. Un capteur IR est « réveillé »
pour transférer un produit si lui ou le capteur IR amont détecte un produit
ou si du 24 VCC est appliqué surla PIN 4 du connecteur male M12. En
outre, les capteurs IR ayant cette logique vont transférer les produits
pendant 9 s aprés la mise sous tension lorsqu’aucun produit n’est
détecté.

Aller sur le site « http://www.sick.com/zonecontrol » pour voir une
simulation de cette logique ainsi que plus d’informations sur le
controle de zones d’accumulation.

por pessoal técnico qualificado.
» Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

Especificacoes de uso

0 sensor IR (infravermelho) é um sensor fotoelétrico com légica integrada

e valvula opcional destinado a utlllzagao com esteiras transportadoras de
acumulacao. Ele dispde de supressao do fundo (SF) ou de tecnologia de re-
flexdo e estd equipado com uma configuragédo dptica exclusiva que permite
a detecgao de produtos pela parte superior quando o sensor esté instalado
entre duas esteiras rolantes. Quando sensores infravermelhos consecutivos
sdo encadeados em série, sua ldgica de acumulagdo resolve as aplicagdes
de Acumulagdo de Pressédo Zero em esteiras transportadoras pneumaticas
ou acionadas por motor.

Colocacgao em funcionamento
1 Montagem, instalacao elétrica e do atuador:

Montagem:

Monte o sensor IR de forma que sua parte superior esteja posicio-
nada no espaco entre os roletes transportadores, porém abaixo da
superficie de transporte. Consulte a figura 1 e certifique-se de que

a distancia de deteccao, a direcdo de fluxo do produto e a distancia
minima até o sensor correspondam as especificagdes do sensor. As
bracadeiras de montagem devem ser encomendadas separadamente
(www.sick.com).

Instalagao elétrica:

Conexao por encadeamento em série:

Interconecte os sensores IR consecutivos em série através do conector
M12 como mostra o desenho B. O cabo M12 fémea conecta-se a
jusante com o plugue do M12 macho do sensor IR adjacente. Observe
que «a jusante» se refere ao sentido de fluxo do produto na esteira
transportadora. Certifique-se de que os cabos estejam desenergi-
zados. O conector M12 fémea do sensor IR mais afastado a jusante
pode ser usado para liberar o produto da zona de descarga através do
PINO 2 ou do PINO 4, se houver a presenca de blocos («slug»).

Alimentacao (figura 3):

E necessaria uma fonte de alimentacéo da Classe 2. A alimentagdo
pode ser aplicada em qualquer ponto do encadeamento em série:
PINO 1 (24 VCC) e PINO 3 (0 VCC). Normalmente, isto é feito nas ex-
tremidades ou no centro da cadeia. Todos os sensores IR conectados
no encadeamento em série recebem a alimentagdo. Dependendo do
tipo de vélvula, é possivel alimentar aproximadamente 30 sensores IR
com o suprimento da alimentagao na extremidade do encadeamento
em série, ou 50 sensores IR, com a alimentagdo no centro. Para mais
informagdes, consulte as especificagdes. Recomenda-se usar um
cabo de alimentagdo isolado (7027723), quando houver vérias fontes
de alimentagdo instaladas no mesmo encadeamento em série. Se a
alimentacdo estiver funcionando corretamente, o LED verde acendera
em cada sensor.

Instalacao do atuador:
Versoes para valvulas

Conecte as portas de entrada da valvula com o sistema de ar com-
primido e depois, conecte a saida com o atuador desejado.

Os sistemas transportadores do tipo «Air to Brake - AtoB» (parada com
ar) sdo compativeis com os sensores IR Ax1, Ex1 e fornecem ar para
parar a zona.

Os sistemas tran_sportadorgs do tipo «Air to Drive - AtoD» (aciona-
mento com ar) sdo compativeis com os sensores IR AxO, ExO e retiram
0 ar para parar a zona.

Observagao: A valvula deve ser encomendada separadamente para
0IRT-P231C63 e 0 IRT-P232C63.

Versoes para roletes com motor: Conecte a saida Q com a entrada
do rolete acionado por motor.

Ajuste do sensor:

0 sensor IR possui um potencidmetro de 9 voltas; manuseie-o0 com
cuidado ao atingir as posi¢des de fim-de-curso.

Supressao do fundo IRT (SF)

Quando o LED amarelo esté aceso, gire o pptenci()metro no sentido
anti-horario como mostrado na figura 2, até que ele esteja desligado.

Posicione o ponto de foco mais escuro na distancia méaxima em
relagdo a superficie do sensor.

Gire o potenciometro no sentido horario como mostrado na figura 2,
até que o LED amarelo se acenda. Se este ndo se acender, verifique
novamente a aplicacdo com base na figura 4.

Remova o ponto de foco. O LED amarelo deve se apagar. Se ndo
apagar, a aplicacdo € prejudicada pelo fundo. Verifique a aplicagdo
novamente conforme a figura 4.

IRL Reflex

Afita refletiva Diamond Grade (pré-fabricada) deve ser instalada a
uma distancia maxima de 1,5 m do IRL. Direcionar o ponto de luz
vermelho do IRL diretamente no centro do refletor. Girar o controle

da sensibilidade para a direita até atingir Max. LED APAGADO. Em
seguida, girar o controle da sensibilidade novamente para a esquerda
até o LED estar aceso continuamente.

Funcionalidade légica:

Acumulacao simples:

A légica de acumulagdo simples para a transferéncia do produto na
zona a montante de duas zonas consecutivas quaisquer, onde estiver
havendo a deteccao do produto. Existem duas possibilidades de
descarregar o produto da esteira transportadora de acumulagao:

Liberagao simples: Sao aplicados 24 VCC no PINO 2 do conector
M12 fémea do sensor IR a jusante mais afastado (zona de descarga).
Esta zona, entdo, ird transferir o produto, enquanto a tensdo estiver
sendo aplicada. Os produtos a montante serao automaticamente
transferidos pela Iégica de acumulagéo simples.

Liberacdo em bloco («slug»): Sao aplicados 24 VCC no PINO 4 do
conector M12 de qualquer sensor IR. Todas as zonas irdo transferir o
produto simultaneamente, enquanto a tensao estiver sendo aplicada.

Acumulacao simples com modo de repouso

Alégica de acumulagdo simples para a transferéncia do produto
na zona a montante de duas zonas consecutivas quaisquer, onde
estiver havendo a detecgédo do produto. O modo de repouso para
azona a jusante de duas zonas consecutivas quaisquer, onde ndo
estiver havendo a detecgdo de produtos, por 9 s. Um sensor IR é

per accumulo senza pressione (ZPA)
IR struzioni d’uso

Avvertenze sulla sicurezza

» Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

» Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

» Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidita
e dalla sporcizia.

Impiego conforme agli usi previsti

Il sensore IR & un sensore fotoelettrico con logica integrata e valvola
opzionale da utilizzare con trasportatori a rulli ad accumulo. Dispone di
soppressione di sfondo (BGS) o di tecnologia reflex ed & dotato di una
configurazione ottica unica nel suo genere, che consente il rilevamento
overhead dei prodotti se il sensore viene montato tra due rulliere. Se
sensori consecutivi IR sono collegati a cascata, la rispettiva logica di

Sensor de luz de reflexion
para Acumulacion con Presién Cero (ZPA)
IR instrucciones de servicio

Indicaciones de seguridad

>

>
>
>

No se trata de un componente de seguridad seg(n la Directiva

de maquinas de la UE.

Lea las instrucciones de servicio antes de efectuar la puesta en
funcionamiento.

La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados
exclusivamente por técnicos especialistas.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta
en funcionamiento.

Uso conforme a lo previsto

I6gica y obtener mas informacion acerca de los productos ZoneControl.

Mantenimiento

Las barreras fotoeléctricas SICK no precisan mantenimiento.
En intervalos regulares, recomendamos:

- Limpiar las superficies dpticas externas

- Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

&R A BN
BAFEEHRM (ZPA)
IR AR

REMA

El sensor de infrarrojos es un sensor fotoeléctrico con légica integrada y

accumulo applica le funzioni di accumulo senza pressione su trasportatori
a rulli pneumatici o motorizzati.

Messa in funzione

Installazione di montaggio, elettrica e degli attuatori:

Installazione di montaggio:

Montare il sensore IR in modo che la parte superiore sia posizionata
nello spazio tra i rulli del trasportatore, ma sempre sotto la superficie
di trasporto. Fare riferimento alla Figura 1 e assicurarsi che la distanza
di rilevamento, la direzione del flusso di prodotto e la distanza minima
dal sensore siano conformi alle specifiche del sensore. Le staffe di
montaggio devono essere ordinate separatamente (www.sick.com).

Installazione elettrica:

Collegamento a cascata:

Collegare i sensori IR consecutivi tramite I'interconnessione a cascata
M12, come mostrato nel disegno B. Il cavo con connettore femmina
M12 viene collegato a valle con il connettore maschio M12 del
sensore IR adiacente. Si prega di notare che il collegamento a valle

si riferisce alla direzione del flusso di prodotto sul trasportatore. As-
sicurarsi che i cavi siano privi di tensione. Il connettore femmina M12
del cavo del sensore IR pili lontano collegato a cascata pud essere
utilizzato per rilasciare il prodotto dalla zona di scarico tramite il PIN 2
0il PIN 4 se é presente uno scivolo.

Potenza (Figura 3):

E richiesta la classe 2 di potenza. La potenza puo essere applicata in
ciascun punto del collegamento a cascata: PIN 1 (24 VDC) e PIN 3

(0 VDC). Generalmente avviene alla fine o al centro della catena

di sensori. Tutti i sensori IR collegati a catena sono alimentati con
corrente. In funzione del tipo di valvola & possibile alimentare circa
30 sensori IR se I'energia é fornita alla fine della catena di sensori IR
collegati a cascata o dopo 50 sensori IR se I'alimentazione & centrale.
Si prega di fare riferimento alle specifiche tecniche per maggiori
informazioni. Un cavo isolatore sotto tensione (7027723) deve essere
utilizzato se sono installati alimentatori elettrici multipli nella stessa
catena di sensori collegati a cascata. Il LED indicatore verde si il-
lumina in ciascun sensore se I'alimentazione avviene in modo corretto.

Installazione attuatori:
Versioni valvole

Collegare le porte di alimentazione valvole all'alimentazione di aria
compressa disponibile e collegare I'uscita all’attuatore desiderato.

| nastri trasportatori pneumatici Air to Brake (AtoB) sono compatibili
con i sensori IR Ax1, Ex1 e frenano introducendo aria.

| nastri trasportatori pneumatici Air to Drive (AtoD) sono compatibili
con i sensori IR Ax0, ExO e azionano espellendo aria.

Nota: peri modelli IRT-P231C63 e IRT-P232C63 la valvola deve
essere fornita separatamente.

Versioni a rulli motorizzati: collegare I'uscita Q all'ingresso dei rulli
motorizzati.

Regolazione del sensore:

Il sensore IR ha un potenziometro a 9 giri; si prega di maneggiarlo con
cautela quando si raggiungono le posizioni estreme.

IRT soppressione di sfondo (BGS)

Quando il LED giallo & acceso, ruotare il potenziometro in senso
antiorario come nell'immagine 2 fino a spegnerlo.

Posizionare |'elemento da rilevare pill scuro alla massima distanza
dalla superficie sensore.

Ruotare il potenziometro in senso orario come nell'immagine 2 fino
aquando il LED giallo si accende. Se non si accende, ricontrollare
I'applicazione in base all'immagine 4.

Rimuovere |'elemento da rilevare. Il LED giallo dovrebbe spegnersi.

Se cio non avvenisse, significa che |' appllcazmne & disturbata dallo
sfondo. Ricontrollare ancora |"applicazione in base all'immagine 4.
IRL Reflex

Il riflettore adesivo Diamond Grade (preconfezionato) deve essere
posizionato a una distanza di massimo 1,5 m da IRL. Orientare il
punto luminoso rosso di IRL direttamente al centro del riflettore.
Ruotare verso destra la regolazione della sensibilita fino a raggiungere
Max., LED OFF. Successivamente non ruotare la regolazione della
sensibilita finché il LED & acceso fisso.

Funzione logica:

Accumulo singolo: La logica di accumulo singolo ferma il trasferi-
mento del prodotto nella zona a monte ogni due zone consecutive che
rilevano il prodotto. Esistono due modi per scaricare il prodotto dal
trasportatore ad accumulo:

Rilascio singolo: Applicazione di corrente 24 VDC al PIN 2 del con-
nettore femmina M12 del sensore IR a monte pill lontano (zona di
scarico). Questa zona trasferira poi il prodotto quando sara alimentata
corrente. | prodotti a monte verranno trasferiti automaticamente
secondo la logica di trasferimento prodotti tramite logica di accumulo
singolo.

Rilascio a blocchi (scivolo): Applicazione di corrente 24 VDC al PIN 4
di ciascun connettore M12 dei sensorie IR. Tutte le zone trasferiranno
poi i prodotti simultaneamente quando sara alimentata corrente.

Accumulo singolo con funzione w / sleep

vélvula opcional para su uso con transportadores de rodillos de acumu-
lacién. Utiliza supresion de fondo o tecnologia de reflexién y equipa una
configuracion dptica Unica que permite detectar productos situados en un
plano superior cuando el sensor esta montado entre dos transportadores
de rodillos. Cuando se conectan en cadena varios sensores de infrarrojos
consecutivos, su ldgica de acumulacion constituye una solucién para las
aplicaciones de Acumulacion con Presion Cero en transportadores de rodil-
los neuméticos o motorizados.

Puesta en funcionamiento
I Montaje e instalacién eléctrica y del actuador:

Montaje:

Monte el sensor de infrarrojos de manera que la parte superior esté
situada en el espacio entre los rodillos del transportador, por debajo
de la superficie de transporte. Consulte la Figura 1y aseglrese de que
la distancia de deteccion, la direccién de avance del producto y la
distancia minima al sensor cumplen las especificaciones del sensor.
Los soportes de montaje se solicitan por separado (www.sick.com).

Instalacion eléctrica:

Conexion en cadena:

Conecte los sensores de infrarrojos en cadena mediante la conexion
M12, tal como se muestra en el Esquema B. El cable M12 hembra se
conecta aguas abajo al conector macho M12 del sensor de infrarrojos
siguiente. Tenga en cuenta que «aguas abajo» hace referencia a la
direccion de avance del producto en el transportador. Asegirese de
que no haya tension en los cables. El conector M12 hembra del dGltimo
sensor de infrarrojos situado aguas abajo puede utilizarse para liberar
el producto desde la zona de descarga a través del PIN 2 o del PIN 4 si
se forma un bloqueo (slug).

Alimentacion (Figura 3):

Se requiere una fuente de alimentacion de Clase 2. La alimentacién
puede suministrarse en cualquier punto de la conexién en cadena:
PIN 1 (24 VCC)y PIN 3 (0 V CC). Lo normal es que venga realizada
en los extremos o en el centro de la cadena. Todos los sensores de
infrarrojos conectados en cadena recibiran alimentacion. Depen-
diendo del tipo de valvula, es posible alimentar aproximadamente
30 sensores de infrarrojos desde el extremo o0 50 sensores desde el
centro. Consulte las especificaciones para obtener mas informacion.
Debe utilizarse un cable de aislamiento (7027723) cuando existan
varias fuentes de alimentaci6n instaladas en la misma cadena. El
LED indicador verde se iluminara en todos los sensores si reciben
alimentacion correctamente.

Instalacion de los actuadores:

Versiones con vélvula

Conecte los puertos de alimentacién de la valvula al suministro de
aire comprimido disponible y, a continuacién, conecte la salida al
actuador deseado.

Los transportadores con frenos de aire comprimido (Air to Brake,
AtoB) son compatibles con los sensores de infrarrojos Ax1y Ex1y
suministran aire para detener la zona.

Los transportadores accionados por aire comprimido (Air to Drive,
AtoD) son compatibles con los sensores de infrarrojos AxO y ExO y
dejan escapar el aire para detener la zona.

Nota: La valvula para IRT-P231C63 y para IRT-P232C63 se suministra
por separado.

Versiones con rodillos motorizados: Conecte la salida Q a la entrada
del rodillo motorizado.

H Ajuste del sensor:

El sensor de infrarrojos tiene un potenciémetro de 9 posiciones.
Manipdlelo con cuidado cuando llegue a las posiciones finales.

IRT supresion de fondo

Si el LED amarillo se ilumina, gire el potenciémetro en sentido con-

;_rgrio a2I de las agujas del reloj hasta que se apague, como muestra la
igura 2.

Posicione el objeto mas oscuro a la maxima distancia con respecto a
la superficie del sensor.

Gire el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj hasta que
el LED amarillo se ilumine, como se muestra en la figura 2. Si no se
ilumina, compruebe la aplicacion una vez mas con la ayuda de la
figura 4.

Retire el objeto. EI LED amarillo deberia ahora apagarse. Si no es asi,
la supresién de fondo esta perturbando la aplicacion. Compruebe la
aplicacion de nuevo como se muestra en la figura 4.

IRL Reflex

La ldmina de reflexion “Diamond Grade” (prefabricada) debe in-
stalarse a una distancia maxima de 1,5 m con respecto al IRL. Orien-
tar el spot rojo del IRL justo al centro del reflector. Girar el mando de la
sensibilidad hacia la derecha hasta su maximo; el LED SE APAGARA.
A continuacion, girar el mando de la sensibilidad nuevamente hacia la
izquierda hasta que el LED esté constantemente iluminado.

E Funcionalidad légica:

Acumulacién simple:

La Iégica de acumulacién simple detiene la transferencia del producto
en la zona aguas arriba de dos zonas consecutivas cualesquiera que
detecten el producto. Existen dos modos de descargar el producto del
transportador de acumulacién:
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